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Purpose of the project

" The project objective is to create a roadmap on how
to deploy and infegrate autonomous and electric
mobility solutions into a city environment.”
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Considered Perspectives

Autonomous, electrified and shared mobility in a complex city environment

Vehicle Infrastructural
requirements needs

Legislation Permit process Properliy
challenges developer's role



Pilot description

Roadmap - Process

Application AD
test with safety
driver

AD test with safety
driver

Pilot application Pilot preparations

Project management

Service development

Pilot with
safety
driver

Pilot without
safety driver




Project Management

Defined Service Owner Permit Process Legislation



Service Development

Service & Customer Type of transport
Perspective



Technology Development
o e

Risk Management Physical Infrastructure



Projektledning

Tjanst

Teknik

Har ar vi nu

Beskrivning pilot

Definiera malsattning med
pilot

Definiera utférare av piloten
Kostnadsuppskattning pilot

Forma ett konsortium inklusive
ansvar och roller fér
genomférande av pilot —t.ex.
driftsGgare, behovsdagare,
fj@nstedgare

Definiera tjénst
Definiera Service Area

Definiera fjanstedgare for
pilot

Ta fram en beskrivning av
fordon och AD-system

Definiera start-ODD

Prelimindr riskbeddmning
pilot

Ansdkan
testkérning med
sakerhetsforare

Definiera teststrategi

Identifiera behov av
férvaltningsresurser

Identifiera ledtid hos
ansvariga

Identifiera satt att
effektivisera
ansdkningsprocessen

Skicka in ansdkan for tester i
stadsmiljé (utan tjanst)

Konkretisera: Vad ska
utvarderas och varfére

Simulera efterfrdgan och
tilgdng

Funkfionsvalidering test

Forbered datainsamling frén
ADS for utvardering

Definiera riskférutsattningar

Identifiera nédvandiga
fordonstillsténd

.

Roadmap

Genomfoér
testkdrning

Specificera
implementering och
tester, samt nédvéandig
"infrastruktur”

Definiera nédvandiga
infrastrukturférandringar,
systemgrénssnitt, APl:er

Utveckla och testa: fordon,

fj@nstedelar och
systemintegrationer

Ansokan pilot

* Formulera ansdkan fill

Transportstyrelsen for
pilotprojekt — Autonom

korning i stadsmiljé med tjanst

¢ Utred och utveckla PUDOs

+  Genomfér testkdrning i
stadsmiljé utan fjénst

» Utvardera och utveckla
korning

» Utred behov av justeringar i
fysisk infrastruktur

Pilotforberedelser

Sé&kerstall utbildnings-
nivé och certifieringar

Sakerstall personal for
frafikledning, DoU och
sékerhetsférare

Marknadsféring och
rekrytering av kunder

Sdakerstall PUDOs

Sakerstall tilgang fill
faciliteter, depder och
laddning

Sdkerstdll tillgé&nglighet i
fysisk infrastruktur

Pilot med
sakerhefts-
forare

Pilot utan
sakerhets-
forare
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